
8 ■このカタログに掲載している製品の性能及び仕様は、改良の為予告なく変更することがありますのでご了承ください。
■Specifications are subject to change without notice. 
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結線表　PIN NO. vs. PHASE
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• LEAD WIRE SIDE
-HSG: 51021-0600
-PIN : 50079-8000
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質量 
デ ィ テ ン ト 
ト ル ク 

ロ ー タ 
イ ナ ー シ ャ 

イ ン ダ ク タ ン ス 
ホ ー ルデ ィ ン グ 
ト ル ク 

巻線抵抗 定格電流 ド ラ イ ブ 方式 ス テ ッ プ 角 型式 

MassDetent TorqueRotor InertiaInductanceHolding TorqueResistanceRated CurrentDrive SequenceStep AngleModel

（ g） （ mNm） （ g・ cm2） （ mH） （ mNm） （ Ohms） （ A） （ deg） 

1202.0 82.4 40 2.4 0.8UNI-POLAR0.914PY-Z047U

1202.0 89.3 40 9.0 0.4UNI-POLAR0.914PY-Z064U

1051.8 51.2 22 1.9 0.8UNI-POLAR0.914PY-Z247U

1051.8 54.6 22 7 0.4UNI-POLAR0.914PY-Z264U

1202.0 89.3 55 4.8 0.6BI-POLAR0.914PY-Z047B

1051.8 54.6 35 3.8 0.6BI-POLAR0.914PY-Z247B
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■ 仕様　Specifications

14PY-Z35□ 0.9° 

Hybrid

■ 外観図　Outline

■ トルク・スピード特性　Torque/Speed Characteristics

0.90

Motor TYPE: 14PY-Z0XX
Driver: Chopper Dual
Supply Voltage: 24 V (DC)

Motor Type: 14PY-Z2XX
Driver: Chopper Dual
Supply Voltage: 24 V (DC)
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